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OPPORTUNITE: SURVEILLANCE DES SITES INDUSTRIELS L "N yooo

COUTS ELEVES.DES DISPOSITIFS DE
SECURITE ET SURETE rl:lXES :

Equiper toutes les zones d’un grand site est couteux en
cablage réseau, installation, maintenance et différents
types de cameéras, et peu adequat pour les parties
extérieures, en cas d’'anomalie des équipes doivent s
rendre sur place. , -
Une surveillance H24 7/7 est trop onéreuse

Coeur de cible = sites de plus de 5 Ha




RISQUES

sUR LA CON
OPERATIONNELLE LIE A
DOWNTIME DES EGU

Avec des impacts sur la continuité des
operations, qui peuvent etre reduits via un
monitoring et detection d’anomalies
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Fonctions standards disponibles

CAPACITES DE DETECTION D’ANOMALIES
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ATEX ZONE FOR GAS VERSION TO BE
RELEASED BY END OF 2022

FONCTIONNALITES POUR LA MAINTENANCE
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I j VALVE CHECKING

LEAKS (liquids)

GAS LEAKS (CHx)

INCIPIENT FIRES

UNCONSCIOUSNESS

MACHINE/ENGINE
INTEGRITY

CORROSION DETECTION,
PIPE INTEGRITY

THERMAL DRIFTS

Thermal drifts
allow to detect
anomalies on
electrical
component,
prevent risks on

MISSING ASSETS

MANOMETER &

TANK LEVEL MEASUREMENT

equipment's, etc.
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DEMONSTRATIONS
HTTP://VIDEO.ROVENSO.COM

frov ROVeEo in securit survelllance



https://youtu.be/h1n6NmXmY7s
https://youtu.be/N9hwHeu5vJI
http://video.rovenso.com/
https://video.rovenso.com/

MEILLEUR COMPLEMENT AU DISPOSITIF SECURITE & SURETE

Sureté

Sécurité

Cout
complet
client final

(ex. Sur site de
20 Ha)

L RN AN

/7 . 1° . r. ﬂ
Détection d'intrusion 38 350m de nuit & 360°,
v J Lié a l'installation & types de caméras & . .
budget verrouillage PTZ et suivi intrus
- D
ﬁ
Effet de su rprise L'/"-.IJ ronde aléatoires et discrétion

Effet de dissuasion

alarmes, flash lumineux

Levee de doute visuelle &
Interpellation audio

Controle d'intégrité

r 'n s -
des acces et barrieres % [I )
A . .y =
Contréle d'identité (@\
WD Option lecteur de badge RFID ou QR code
Detectlon risques "&T" Pas d'analyse thermographique des coffrets Via analyse thermographique différentielle + UV
de depart de feu -« J Les capteurs ne couvrent pas la totalité du site eléctrlques egunpe%ent i = I q
; . . ~, "
Détection fuite de gaz &
- J Les capteurs ne couvrent pas la totalité du site Analyse thermographique et ultrasons
Détection de fuite / flaques 6 _
Ilqu |de5 T Via thermographie x computer vision
ldentification A
travailleur en détresse " Champ de vision limité Via thermographie x computer vision
Controle presence & valeur -, -
equements ,_i_"_ J
Hypothéses 100 cameéras 10 caméras + gardien 10 caméras + robot
Capex 400-550k€ 0€ 0€
) L. : A partir de 117€ / nuit
Co(t complet approximé/ jour 400€ / 24H 205 € / nuit ou 550€ / 24H . erX|b|I|te Toretiars




MODELE ECONOMIQUE

Gardiennage nocturne + Colts & risque lié aux tiche + Frequence et fiapilite des controles de
(~210€ / BN nuit) Jieb et maintenance préventive mécanique,
(~40-80€/ heure) thermique, pression

+ Détection danomalies multimodale + Automatisation des controles

— - —

Rt OK3.6BAR
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Pour une application sureté — x
forfait location maintenance
de départ a ~100€ / jour™

* Forfait allant de 100€ a 200€ / jour selon les cas d’usages
et plages horaires




BENCHMARK 3D FULLMOBILITY VERSUS 2D FLAT MOBILITY
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4X MIORE BATTERY AUTONOMY
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BEST MARKET

SOLUTION

AGILE MOBILITY
OUTDOOR PATROLLING

INDOOR PATROLLING

STEPS / STAIRS OVERCOMING

WORK-DAY AUTONOMY

AUTONOMOUS NAVIGATION
IN CLUTTERED ENVIRONMENT

MULTIMODAL ANOMALY DETECTION
IN SECURITY AND SAFETY

ROVENSO

BDI

INTRINSIC SAFETY (< 50 KG)

v
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CAPACITES DETECTION D’'INTRUSION

. THERMOGRAPHIE
VISION NOCTURNE A

360° VISION ZOOM 30X T I
, OUSTER
AVEC CAMERAS TN DAR
LATERALES Y
Human detection distance in meters
B Early evening [ Night with anbiant light Full night
125
355_ED
100
85 no LED
67 no LED
75 67 with LED
53 no LED
53 no LED 50 with LED 53 no LED
50 45 no LED
40 with LED 40 no LED 40 no LED
25 JI
0

Right Zoom Max Zoom x1 Thermal

Chaque alarme est vérifiée deux fois avec un autre algorithme avec un degré de
confiance plus élevé, limitant ainsi le taux de fausses alarmes a moins de ~2%

Le robot s’arréte lorsqu’un intrus est détecté la caméra rotative PTZ se verrouille sur
celui-ci. Ensuite, vous pouvez regarder 'anomalie en temps réel et diriger la PTZ. 1
minute de vidéo est également envoyée sur notre serveur pour chaque alarme générée
(les visages sont floués ou non selon les déclarations de vidéosurveillance)

La détection d’humain par lidar dans un range de 0-50 metres vient aussi compléter ces

capacités (détection d’anomalie multimodale), la caméra PTZ venant zoomer sur
I"lhumain détecter

CREPUSCULE

NUIT AVEC
LUMIERE
AMBIANTE

NUIT NOIRE
AVEC LED OU
THERMIQUE

2021-03-23 20:32:51
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ROS database

4G sur |
Rovenso wifi IPC
privé + borne
4G VEN
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Web server
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gRPC PostgreSQL g VPN server
PC IPC
wWSGI ‘
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PC IPC TCP UDbP
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nginx
TCPIQUIC
User
VPN
v ) -
=2 1H Browses pMmodeler VPN clsent
utilisateurs Bustosiod ; | f

v API disponible avec webservices JSON pour collecter les informations
des alarmes ou télecharger les images prises par le robot

v Eﬁr“ﬁcl)e\%"gpncations sureteé les données video sont stockées 2 jours v !jr)fcerfacet,via navigaltteurl Wet} sour détﬁtn,ilrJeS.gatrOUi||eS, Sl
d i snliaué 4 inspection, consulter les alarmes et téléguidage
v Les données utiles sont répliquées sur une base de données centrale 4 Peutpétre interfacé au Sl de votre équipe presgataire streté avec le

par client protocole dc09




ECRAN DE PARAMETRAGE DES PATROUILLES

Roveo

8l

A Rovenso .

Private parking

Properties

Level:  Groud level (Vivier) v
Name: Private parking
Parent: Driveway v

Type: Outside v

Behaviours +

Numberplates scanning X
Allowed: 123456 X 123456 X =
Notification: SMS x =

Speed limit (inherited) x

Limit: 1mis

Puddle detection (inherited) ©




PARAMETRAGE DETECTION OBJETS ANORMAUX
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ILLUSTRATION CAPACITES DE DETECTION DU LIDAR




Cas d'usages pour les opérations dans I'énergie

Sécurité des installations et des personnes

Reduire l'accidentologie de la maintenance

Via une supervision continue du robot lors de ses patrouilles
détecter I'apparition de nouveaux risques (fuites, arc €lectrique,
surchauffe equipement ..)

Mieux préeparer les interventions de maintenance

Cartographier les risques avec l'intervention des equipes de
maintenance : un visuel 3d pour étre + efficace.
Automatiser certains controles

Reduire les délais dintervention
Envoyer le robot en repérage pendant la préparation des équipes

Intégrité, maintenance prédictive &
performance des opérations

2 ' Conduits gaz Oxydation isolateur
Défaut panneau solaire  Surcharge moteur soncut g SUtretension

Reduire le temps darrét des equipements (tMTBF)
Collecter systematiquement les données pour préedire et détecter
au plus tot les risques équipements pour mieux planifier leur
remplacement, faire intervenir le robot avant les humains

Cette approche est complétée par des algorithmes
d’'apprentissage supervises ou non pour détection d’anomalie en
temps reéel ou la construction de préedictions de besoins de
maintenance

Automatiser les taches dinspection

L'inspection de conduits, moteurs, .. peut étre automatisée pour
augmenter la fiabilité a iso colts

Controles autonomes avec levée de doute sans intervention humaine



MODELE ECONOMIQUE

Cellules
défectueuses
Risque de
départ de feu
Gardiennage nocturne , + Co(ts inspection / maintenance Perte d’exploitation (0,4€ / kwh)
(~200€ / shift de nuit) + colt des caméras préventive (~40-80€/ heure) ou dedommagements
Intervention pour levée de doute (ex. 300€ x N interventions)

+ Détection danomalies multimodale + Automatisation des controles

Pour une application sureté —
forfait location maintenance de
départ a ~100€ / jour / robot =
36 k€ / an (dégressif selon nb de ¥ il IR B D e

robots) Sons & ultrasons HD & focus & IR& Al

lpgtbté(ht 30
cm), envoi d’une alarme pour

X

ol déclencher une interventionjardinier
= B v Pour les glissemen t de terrain

- ) . . .
- possible de comparer les cartes
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FONCTIONS ATTENDUES

i e -
e

v Navigation sous ou le long des

panneaux pour la thermographie
v’ Point chaud a identifier au sein d’un

méme panneau
v Sur alarme de la production aller

e inspecter les connecteurs des
ol ey : onduleurs ou boitiers pour prévenir
les départs de feu

[ils AR \ 3
5 ‘f " l' \ 1!'*'\"\ t‘,\\\‘\‘\\.\:l"" 2l

v’ Utilisation du nuage
de points de référence
pour détecter une
anomalie
volumétrique lors du
passage sous les
panneaux

v’ Utilisation des Lidars et de la
thermographie et I'analyse
— > d’images pour détecter des
défauts dans les clotures ou
des intrusions




Cas d’usages et
valeur pour votre
industrie

Quelques
semaines

lIdeat|o N
QU )

Secase
t:ﬂ OC '
Hackathon

Nous conduisons
plusieurs interviews
pour scorer et
sélectionner les cas
d'usages les plus
accessibles par ou
commencer

VOTRE VOYAGE AVEC ROVENSO

Business case pour

vos opeérations et

démonstration sur
site

2 heures de
demo+ atelier

tf’llfl

Va leur

Arnt?ltlon
Roﬁ dmap

Une démonstration
sur site permet de
démontrer les
capacités du robot

Un 1'¢" business case
peut étre établi pour
prise de décision

Expérimentation sur

site

Quelques
Mois

dataengmeermg
Wdchmeloamlnq

,‘..o & S 2T P O
U ~'\l _‘.'._,"._ -]‘._ -

Une expérimentation est
nécessaire pour collecter
des données spécifiques

a vos equipements,

adapter les algorithmes,
construire les interfaces
a vos systemes, en tirer

les enseignements sur
I'organisation a mettre
en place

.1«"' navearning

“valeur
productlon

industrialisation
pilotage

Nos robots sont loués
(contrat de location
maintenance) avec

une part de software

(SaaS)

Notre hardware et
chassis étant tres
compétitif le
déploiement a grande
échelle est peu
colteux

)

Déploiement grande

échelle, nouveaux
algorithmes

/\ archouses
///()//) :

1111 '\,i‘:\_‘\

Dans le temps nous
apportons de
nouveaux usages &
algorithmes,
automatisations

Notre produit est
scalable a la plupart
des types
d’environnements
(waterproof, ..)



PLANNING D’INTEGRATION

LIVRABLE

Phase 1. Installation et paramétrage des patrouilles

Installation borne de recharge

Interfacage a la centrale de télésurveillance (protocole SIA DC09)

Installation autres prérequis (ex. Portes automatigues avec
commande / onde radio ou connecté au Sl sécurité ou GTB)

\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\

Paramétrage patrouille et zones interdites

Lancement et validation des patrouilles

Tests de détection d'intrusion avec validation client

Phase 2a - Validation des performances de navigation &
détection d'intrusion

Observations sur 3 semaines et réglages additionnels si
nécessaire

Phase 2b - apprentissage et validation des fonctions
complémentaires (sécurité, monitoring équipement)

Sécurité - détection risque incendie sur installations électriques -
réglage des seuils de thermographie différentielle

Sécurité - détection fuite ou autre risque équipement -
apprentissage par computer vision

Activation, contrdle des performances et corrections

La facturation démarre a la validation de |la phase 1, Proces
verbal de recette client a la fin chaque phase

22



Damien@rovenso.com
+33 635151190
BlZ DEV & PRODUCT
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