INOVANCE

Tableau de sélection

Cables de puissance
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Taille du | Inertie Modéle de moteur MS1™ Modele de variateur 19120462 A0O Modéle | Type T Modelede | Typede Longueur
. ype de 22 & Longueur Référence de cable
moteur SV680 compatible de de cable Référence de cable ) moteur cable (m)
moteur | sortie
S6-L-M011-3.0(-T)(-INT)
B S6-L-M107-3.0(T)(INT) 3 Sansfrein  S6-L-MO11-5.0(-T)(-INT) 5
. S6-L-M107-5.0(-T)(-INT) 5
) % . frein MS1H2 S6-L-M011-10.0(-T)(-INT) 10
Pour servo-variateur 1/3PH 220V SVG 8 0 S r r t r Sortie S6-L-M107-10.0(-T)(-INT) 10 moteurs L0 T
3000 7000 50 016 056 40X40 0018  MSIH1-05B30CB-"'3*)RINT ~ SV680*SIR6I/S-INT 16 58 A  096/L,11 026 R Lol e = e Vo -Va I a e u S avant N S6-L-BIOT-3.0(T)(-INT) 3 de 4 kW/5 kw ‘
3000 7000 100 032 112 40X40 00316 MSLH1-10B30CB-A6/S63'RINT  SV680*SIR6I/S*INT 16 58 A  096/1,11 035 mg%m/ i S6-L-B107-5.0(-T)(-INT) 5 Avecfrein | S6-L-BO11-5.0(T)(-INT)
R R R sy 3 5 ol off8 10 S6-L-B011-10.0(-T)(-INT) 10
3000 7000 200 064 224 60X60 0,094 MSIH1-20B30CB-A6/S63°RINT = SV68O*SIRGI/S-INT 16 58 A  096/L11 0,80 . - 4 % % connec- S6-L-B107-10.0(T)(-INT)
2000 | 7000 | 400 | 137 | 448 | coxeo | oase | Mot sons0ce erserm T | svesorsanere i | 28 | aon | A 1 0serat | 1ol Precision avec fonction de sécurite et flexibilite e o SELMIBIOMTNT 3 S6-L-M112-3.0(T)(INT)
3000 7000 550 175 @ 613 80X80 0,55 MSLHI1-55B30CB-A6/S63*R-INT” SV680*S5RSI/S-*INT 55 169 C  130/145 188 plats frein S6-L-M108-5.0(-T)-INT 2 Sansfrein  S6-L-M112-5.0(-T)(-INT)
3000 7000 750 239 837 80X80 0,68 MSIHI-75B30CB-A6/S63*RINT  SV680*S5R5I/S-*INT 55 169 C  130/145 2,22 gfr?é'ree 56-L-M108-10.0(-T)(-INT) 10 MS1H3 S6-L-M112-10.0(-T)(-INT) 10
3000 7000 1000 3,18 1113 80X80 0,82  MSIH1-10C30CB-A6/SE3'RINT  SVESO'STRGI/SINT 7,6 230 C  130/145 261 I k0o Sl <Ll 3 o, S6.L-B112-3.0(T)(INT) 3
3000 6000 1000 318 9,54 100X100 178 MSIH2-10C30CB-AG/SE3RINT  SV68O'STRGIS-INT 7,6 230 C  130/145 385 frein  S6-L-B108-5.0(T)CINT) 150 ’ RN < 511500 TN
3000 6000 1500 490 1470 100X100 2,35 = MSIH2-15C30CB-A6/S63*R-INT  SV6807SO12/S-*INT 120 320 D  1,80/1,95 4,65 56-1-B108-10.0(T)(-INT) B o — lo' B 0
1500 4500 850 539 1350 130x130 1356 MS1H3-85B15CB-A6/S63*R-INT  SV680*STR6I/S-YINT 7,6 230 C  130/1,45 5,80 (l\ASS)lHl/ M51H4 Sans S6-LM100-30(T)(INT) 5
1500 4500 1300 834 2085 130X130 1925 MSIM3-13C15CB-AG/S63'RINT = SV680*SOL2/S-“INT 120 320 D  180/195 7,10 .. ' Lo connecers,  frein 5566LL|\;"1100001500(§TT)( "'\‘NTT) =l S6-L-M022-3.0(-T)(-INT)
3000 7000 50 016 056 40X40 0,038 MSI1H4-05B30CB-A6/S63*R-INT ~ SV680*SIR6I/S-*INT 16 58 A  096/1,11 024 el e LMILLa0 (1 INT) 2 MS1H3 Sansfrein  S6-L-M022-5.0(-T)(-INT)
3000 7000 100 032 112 40X40 0,072 MSIH4-10B30CB-A6/S63R-INT  SV680*SIR6I/S-*INT 16 58 A  096/1,11 032 oes - Sers LMLiLe OE ;E INT; . TEhEUS S6-L-M022-10.0(-T)(-INT) 10
3000 7000 200 0,64 224 60X60 022  MSIH4-20B30CB-A6/S63*RINT  SV680*SIR6I/S-INT 16 58 A 096/1,11 0,78 ‘ moteurs de3kw  frein i T ) 0 de 4,4 kWet S6-L-B022-3.0(-T)(-INT) 3
3000 7000 400 127 @ 445 60X60 0,43  MSIH4-40B30CB-A6/S63*R-INT = SV680*S2R8I/S-INT = 28 101 A  096/1,11 1,11 et moins/MS1H3 plus Avec frein | S6-L-B022-5.0(T)(-INT 5
3000 7000 550 1,75 6,13 80X80 1,12 MSLH4-55B30CB-A6/S63'RINT? SV680*S5RSI/S-INT 55 169 C  130/145 185 moteurs de A S6-LBLLL3.0(T)(INT) : e
) ) > = -AB/ *' X / '* » 5 ,30/1, ’ 1,8 kW et moins fV?C S6-L-B111- 50( )( INT ) 5 S6-L-B022-10. 0( )( |NT) 10
3000 7000 750 239 837 80X80 146  MSIH4-75B30CB-A6/S63*R-INT  SV680*S5R5I/S-YINT 55 169  C  130/145 2,18 5 | EIEIED OLTICINT) 0
3000 7000 1000 3,18 11,13 80X80 1,87  MSIH4-10C30CB-A6/S63*R-INT  SV680*STR6I/S-INT 7,6 230 C  130/145 2,55 E
Pour servo-variateur 3PH 220 V S
3000 6000 2000 6,36 19,10 100X100 2,92  MSIH2-20C30CB-A6/S63*R-INT  SV680*SO18l/S-INT = 180 450 E  3,60/3,75 5,50 A ~
3000 6000 2500 7,96 2390 100X100 349  MSIH2-25C30CB-A6/S63*R-INT  SV680*S022I/S-*INT 220 550 E  3,60/3,75 6,30 C a b le S Cod e u r
3000 6000 3000 9,80 24,50 130X130 6,40  MSIH2-30C30CB-A6/S63*R-INT  SV680*S022I/S-*INT 22,0 550 E  3,60/3,75 10,00
3000 6000 4000 12,60 31,50 130X130 9,00 MSIH2-40C30CB-A6/S63*R-INT  SV680*S027I/S-INT 27,0 67,5 E  3,60/3,75 13,20 Modble de moteur | TYPEAR] pace longueLr Vodle de mateur Référence de cable | Longueur
3000 6000 5000 1580 39,50 130X130 11,60 MSLH2-50C30CB-A6/S63*R-INT = SV680*S027I/S-*INT = 27,0 67,5 E  3,60/3,75 16,35 sortie (mm) (mm)
1500 4500 1800 11,50 28,75 130X130 2490 MSIH3-18C15CB-A6/S63*R-INT  SV680*SO18I/S-*INT 180 450 E  3,60/3,75 8,50 sortie | S0"LP124-3.0(T)(INT) MSIHL/MSLHA (.S) connecteurs S6-L-P120-3.0(-T)(-INT) 3
1500 4500 2900 1860 46,50 180X180 44,70  MSIH3-29C15CB-A6/S63*R-INT = SV680*S022l/S-*INT 22,0 550 E  3,60/3,75 13,80 e ® Inovance dans le monde S6-1-P124-5.0(-T)(-INT) S6-L-P120-5.0(-T)(-INT) 5
. avant a connexion Ilbre
1500 4500 4400 2840 71,10 180X180 64,90 MSIH3-44C15CB-A6/S63°RINT  SV680*SO027I/S-INT 27,0 67,5 E  360/375 17,40 op ires de distribution et d i MS1H1/MS1H4 S6-L-P124-10.0(-T)(-INT) 10 S6-L-P120-10.0(-T)(-INT) 10
artenaires de distribution et de service connecteurs plats S6-L-P125-3.0(-T)(-INT) 3 S6-L-P121-3.0(-T)(-INT) 3
Foursenvo-variateur SEH 400V ’ Sortie - o6 | p125.5.0(-T)(-INT) 5 MS1H2/MS1H3 S6-L-P121-5.0(-T)(-INT) 5
3000 6000 1000 3,18 954 100X100 1,78 = MSIH2-10C30CD-A6/S63R-INT  SV680*T3R5I/S-*INT 35 110 C  130/145 3,85 p———— armiere < o195 10.0(T)(INT) 0 56, LP121-10.0CTIINT) 0
3000 6000 1500 490 1470 100X100 2,35  MSIH2-15C30CD-A6/S63*RINT  SV680*T5RAI/S-AINT 54 140 C  130/145 4,65
3000 6000 2000 636 19,10 100X100 2,92  MSIH2-20C30CD-A6/S63*RINT = SV680*TS8RAI/S-INT = 84 200 D  180/1,95 5,50 . . .
3000 6000 2500 7,96 2390 100X100 349  MSIH2-25C30CD-A6/S63*R-INT  SV680*TO12I/S-*INT 120 300 D  1,80/1,95 630 Advanci ngi ndustrial tech nOIOgy’ for a better world °
3000 6000 3000 9,80 29,40 130X130 640 MSIH2-30C30CD-A6/S63'RINT = SV680°TO12)/S-*INT 12,0 300 D  180/195 10,00 Accesso ires
3000 6000 4000 12,60 37,80 130X130 9,00  MSIH2-40C30CD-A6/S63*R-INT  SV680*TOL7I/S-*INT 17,0 425 E  3,60/3,75 13,20
3000 6000 5000 1580 47,40 130X130 1160 MSIH2-50C30CD-A6/S63*R-INT  SV680*TO21l/S-*INT 21,0 525 E  3,60/3,75 16,35
1500 4500 850 539 1350 130X130 1356 MSIH3-85B15CD-A6/S63*R-INT  SV680*T3R5[/S-INT 35 110 C  130/145 580 Europe
1500 4500 1300 834 20,85 130X130 1925 MSIH3-13C15CD-A6/S63*R-INT ~ SV68O*TSRAI/S-*INT 54 140 C  130/145 7,10 p ® Turquie-Istamboul e Chine Wit dle baiiianie S6-C4A
1500 4500 1800 11,50 28,75 130X130 2490 MSIH3-18C15CD-A6/S63*R-INT  SV680*T8R4I/S-*INT 84 20,0 D  180/1,95 850 o Allemagne-Stuttgart Q@ +90 (216) 706 17 89 Shenzhen Inovance Technology Co. Ltd
1500 4500 2900 1860 46,50 180X180 44,70  MSIH3-29C15CD-A6/S63*RINT = SV680*TO12l/S-*INT 12,0 300 D  180/1,95 13,80 A — B4 sales.tr@inovance.eu Suzhou Inovance Technology Co. Ltd.
1500 4500 4400 2840 71,10 180X180 6490 MSIH3-44C15CD-A6/S63*R-INT ~ SV680*TOL7I/S-*INT 17,0 425 E  3,60/375 17,40 e oo N Ly p— connecteur CN1 S6-CT4
=4 . . - - en ne -
1500 4500 5500 3500 87,60 180X180 8690 MSIH3-55C15CD-A6/S63*RINT = SV680*TO21l/S-*INT 21,0 525 E  3,60/375 21,70 el aEEEe: info@i ' Safety over (DB26)
M info@inovance.com P 5
1500 4500 7500 48,00 119,00 180X180 127,50 MSIH3-75C15CD-A6/S63*R-INT  SV680*T026l/S-*INT 260 650 E  3,60/3,75 29,00 . . Enpatz2 &%) | ©
® France-Bordeaux AS|e-PaC|f|que V& service@inovance.com E‘therCAT@ — == INTERFACE
Remarque : [1] : Moteur MS1 A6 pour modéle SV680-XXXXX-I (type standard) ; moteur MS1 S6 pour modéle SV680-XXXXX-S (type de sécurité fonctionnelle). N connecteur CN1 S6-C8
[2]: Option de freinage non disponible. i‘ +33(0) 55.94 bt ® Inde ?é\jrgaeuHc?re])%pKoor?agtion Taeferel) Fonctions de sécurité Prise en charge de Prise en charge moteurs (DB44)
i &4 sales.fr@inovance.eu Chennai (Siége social) | 3 +91 (0) 44 4380 0201 R e e avancées plusieurs protocoles codeurs linéraire et moteurs couples
MS1H1-75B30CB-A631R(-*) - INT Ahmedabad | +91 794003 4272 & info@inovance.cu connecteur CN7 S6-C6
® 20 @ e Espagne-Barcelone Mumbai | €3 +91 22 4971 5883 ' (DB15)
@ Type de codeur @ Frein Q +34 93504 94 48 New Delhi | €3 +91 11 4165 4524 . .
T3: Codeur absolu multitours 18 bits 1:Sans frein . 2 N ® Vietnam - Hanoi — S6-C25
S sales.es@inovance.e Réseau commercial w ' \
A3 : Codeur absolu multitours 23 bits 4 : Avec frein - @inov . Calcutta, Bangalore, Pune, Coimbatore, Hyderabad, Vadodara, Jaipur Q' 84948118793 cn " Op@ﬂ EtheI‘CA.I:)‘- odbus . . (POU" les tailles A a C)
V3 : Codeur absolu multitours 23 bits, sans batterie 4 tiendinh@inovance.com Support reprise de blindage S6-C27

® Fonctionnalité non standard
Vide: Norme
S: Type de cables volants

® [talie-Milan e Corée du sud-Séoul

Manuel du SV680-INT Q +39 (0) 226822318 Q +82 (0)2 3489 8850 UK
Pour plus d'informations, veuillez M4 sales.it@inovance.eu ™ INOVANCEKR@inovance.eu SUIVEZNOUS o @ ﬁ @ LISTED CA

contacter nos bureaux locaux.

A6 : Codeur absolu multitours 26 bits
S6 : Codeur sécuritaire absolu multitours 26 bits

(pour les tailles D et E)

| Aw @
TOVRNeinland Emor t!§

® Type de moteur
R : Moteurs a aimants permanents intérieurs (IPM)



Apercu des caracteristiques du produit Variante avec fonctions de sécurité avancée (FSoE) Code de commande produit

r . sere - La variante SV680S-GINT prend en charge les fonctions de sécurité fonctionnelle avancées, avec les ‘ N
P Interfaces codeurs Concu pour les environnements difficiles ol sutvantes - A
e Le nouveau codeur de la série MS1-R d’Inovance, codeur absolu 26 bits simple et multi-tour, fournit plus de * Les cartes électroniques avec revétement de protection renfor-  FSoE (Fail Safe over EtherCAT) protocole sécurisé basé sur le bus de terrain EtherCAT, conforme a SIL3 PL e. TOVRheinland SV680 N S 2 R8 I 'G I N T
67,1 millions d’impulsions par tour moteur. Les informations de position absolues et multi-tours peuvent cée résistent aux environnements 352 et 3C3 (conformément a la e 8fonctions de sécurité selon la norme IEC 61800-5-2 SIL 3: STO, SS1, SS2, SOS, SSM, SBC, SDI, SLS. © @ @ @ @ ®)
également étre sauvegardées lors de la mise hors tension (avec l'utilisation d’une batterie en option), norme [EC 60721-3-3). * 5entrées de sécurité numériques et 6 sorties de sécurité numériques. Safety over
e Lecircuit de refroidissement a air isolé préserve les composants e Deux modes d’activation des fonctions de sécurité : via les E/S ou via la communication avec FSoE. EtherCAT ™ @ Série de produits @ Courant de sortie nominal ® Configuration du modéle

évitant ainsi d’avoir a effectuer un référencement machine a chaque mise sous tension. La série de servo-
moteurs MS1-R est disponible avec des codeurs absolus série simple/multi-tour 23 bits et 26 bits d’Inovace.
* Les servovariateurs de la série SV680 prennent nativement en charge les codeurs Endat 2.2, BISS-C, SSI et

SV680 : Servomoteur série SV680 S:200V 3240V T:380V 3 480V | Type standard
S: Type a sécurité fonctionnelle avancée

Déclench t local (cablage des E/S i Déclenchement par FSoE maitre FSOE requis

2R8:2,8A 5R4:54A

internes de la poussiére.

incrémentaux ABZ.
A : Contrble d’E/S régulier étendu 5 Bus FSOE pris en charge pour la N : Type de communication EtherCAT
- I Contrdle avancé avec boucle de courant ultra rapide avec sécurité fonctionnelle sécurité fonctionnelle Tibe s impulsion + icati 5R5:5,5A 8R4:8,4 A i

— P:Type a impulsion + communication 7R6-T6A 012-12.0A ® Version
INOVANCE En Dat 2 2 * Un algorithme avancé de controle de la boucle de courant assure des profils de mouvement fluides et précis. —————— = paEmm< ——— CoBREr 012:12,0A 017:17,0A GINT : Type a usage général
26 & 23 bits = . i ; o o & PINT : Type a alimentation de secours 24

T e Une bande passante de réponse de boucle de vitesse de 3,5 kHz* offrant des performances nettement e o ® Classe de tension 018:18,0A WP 2L v ccW

améliorées par rapport a la génération précédente de produits Inovance. ; S:200V 3240V 022:22,0 A 026:26,0 A
Economie du temps de cablage T.380V 3480V 027:27,0A

Codeur en quadrature

AL Z]iSS

e Des temps de cycle rapides qui atteignent 1,6ps (625 kHz) pour la boucle de courant, 62,5us (16 kHz) pour la
boucle de vitesse et 62,5us (16 kHz) pour la boucle de position.

INOVANCE

Remarque [1] Si la fonction de secours 24V CC est requise pour le type standard, commandez la variante PINT.

B! INTER FACE
T T et — L Vitesse A Fréquence 3,5 kHz Référence
A of N ~ . . . :] Anendueatlon V66! Magnitude etour —‘_l b
I Controle de moteur rotatif a entrainement lineaire et direct o e e || “ EtherCAT.
" i 3.0 kHz 3.5 kHz

¢ Un seul modeéle de variateur pour le controle des moteurs
rotatifs, DDL et DDR.
¢ Tableau de compensation des erreurs de précision.

Dimensions

N PCI
N
4

-

e Compatible avec les codeurs incrémentaux et absolus. oo, Déphasage inférieur  180°
* Différents modes wake & shake pour améliorer le calage *Veuillez noter : L'exemple correspond a la fréquence maximale de variation de la consigne de vitesse a laquelle le systeme peut répondre. Modeles sans alimentation de secours 24 V CC )
moteur. STO SIL3 Taille
.. . . epe s ~  J SV68ON****|-GINT SV680P****|-GINT
I Optimisations simplifiées grace aux STune et ETune : .
1 _W_ = -

Vitesse
Vitesse

e Un systéme Plug & Play qui reconnait les moteurs INOVANCE en lisant les données du moteur a partir des don- : R _ pe Alimentation de ; A 455 170 150 0,96

secours 24 \icc . \ ;
{ t ! | t

---- Voyants d’état STO SS1

STO Arrét de couple siir Arrét de sécurité 1

B Synchronisation de portique gantry ées du codeur
e Un réglage fin est possible grace aux fonctions d’auto-tuning logicielles concues pour les applications avec de
faibles variations d’inertie de charge :
- STune détermine les gains a partir d’un calcul basé sur un niveau de rigidité défini par ’utilisateur.

- ETune ajuste automatiquement les parameétres de gain optimaux du servo-variateur pour fournir les meil-

Instruction
de contréle

INOVANCE

e Lasynchronisation gantry est prise en charge avec les
modeles de variateurs a commande impulsionnels et les
modeles de variateurs communicants.

La gestion de gantry est compatible avec moteurs rotatifs -~ |
et linéaires. codeur

e Lerreur de position entre deux axes peut étre réduite
jusqu’a 1/5000 de tour pour une course de 1,2 m.

Echange de données gantry

=}

&G

Cable puissance

leures performances.
e Un réglage automatique de filtres : Notch, Damping et Biquad pour la suppression des résonances et vibra-

tions mécanique.

I
Vitesse

“co
wzo

----9 |D FSoE

e Plusieurs modes d’alignement de gantry sontdisponibles, W=\
avec /nc))tamment un alignement : apreés mjse souscouple, =TT )—( r . . . L. , "'E
par référencement, au couple ou par entrée logique. | ———— Mise en service sur PC avec assistant lOgICIGl avance i
Variante SV680 « GINT » ‘ Il:’eir:(t)egrifcaij Ig(r:assr;ijiusissirtr::ts::sesT;S:onrljerVice simplifiée et rapide. SSM SBC Modéles avec alimentation de secours 24 V CC et FSoE
[ i A i ‘ ) ’ - Surveillance de vitesse Contrédle sécurisé du P P Taille
Fonctions su pplementa Ires * Un port USB-C de connexion au PC facilite les sauvegardes et les transferts de parametres ainsi que la mise a sécurisée frein S\g/%%'\éw*i_%‘l’;\lﬂ%& S\g/%%%w*iglll\l\l‘:rr&

Vitesse

jour de firmwares. Cela sans alimentation du variateur.

Position

e Sortie de frein intégrée
* Signaux de contréle E/S : 2x Al (16 bits et 12 bits), 1x AO, 5x DI, 2x DO (8x DI, 5x DO modéle a impulsion (P)).
e lentrée PTC de protection thermique du moteur

-0 E/S de sécurité !

1
e Indexeur: Mode de fonctionnement polyvalent combinant prise d’origine, contrdle a vitesse constante et |
et contrble de positionnement. Les variateur SV680 a impulsion (P), bénéficient d’une gestion jusqu’a 16 ;:':“‘;:7},"2: S - : | C 74+1 170 173+1 1,45
segments de mouvement pré-enregistrés. T.T"mé':“—'? ssz sos Iil
* Boucle fermée compléte avec codeurs : INOVANCE (23 et 26 bits), incrémental ABZ, EnDat 2.2, BiSS-C, SSI. Arrét de sécurité 2 Arrét sécurisé opérationnel |
 Dispositif de prévention des déclenchements en cas de coupure de |’ alimentation, conforme a la norme Y . : D 99+1 170 183 1,95
SEMI F47. £ £ ‘ I
B r I '
________ pl Support de — S E 109 250 230 3,75
blindage CEM E o
SDI SLS Remarque : Les dimensions indiquées concernent lg moduleygriateur,él’exclusion des dimensions des supports de blindage CEM, des
. - - bornes et des connecteurs DB (reportez-vous au guide de ['utilisateur).
Variante SV680 « S » avec FSoE Direction siire Limitation de vitesse

sécurisée




