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| SME ‘ Intégrateurs présents
" CAréalisé en 2023 sur tout le territoire




Chronologie ysé.xes

Création de Sysaxes Distributeur d'Asyril Distributeur de Mecademic

Construction de
nouveaux locaux

e

Début de la
collaboration avec
Universal Robots

Distributeur de MiR
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SUPPORT TECHNIQUE
Support technique
% réactif et efficace E@:
DISTRIBUTION CONSEIL
0]

Distribution de grande 50% de notre personnel
marques de fabricants Q provient du monde de
de robots et &é I'intégration

d'accessoires
FORMATION
Centre de formation UR
et MiR




Nos métiers sysG.xes

Distribution de grandes marques

\v P N
asyril SROBOTIQ
> Formation
= e 2 )
Centre de formation UR et MiR s @ENEP FESTO ZIMMER  Pick'

Made 43 = . AIMENN. .
ciict DRIy rosoftitD>

® ENABLED ROBOTICS

et bien d'autres encore...

Support technique %

Support technique réactif et efficace

Conselil @

50% de notre personnel provient du
MENU monde de l'intégration
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Universal Robots

2005 @ / T 80,000+

Création de UR au Danemark Cobots vendus

2008

Présentation du premier cobot
commercialement viable

20+

Bureaux a travers le monde

700+

Distributeurs et intégrateurs

40-50% @ \
Du marché des cobots
(robots collaboratifs)

800+
MENU Employés
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LE FUTUR E57 BN WAL

Un changement d'état d'esprit

ROBOTS TRADITIONNELS ROBOTS COLLABORATIFS

Mise en service complexe . . M'}Se\ e € simple gt rgplde
Délais tres courts (1semaine) et programmation trés facile

Programmables par tous

Formation en ligne gratuite et en francais : 9 modules, 87min
sur UR Academy

Expertise de programmation
haut niveau nécessaire

(Re) Déploiement flexible

Robots légers transportables et redéployables facilement

Installations fixes

Nécessitent peu d’espace

Peuvent fonctionnersans cage

Vaste place au sol nécessaire

Travaillent cote a cote avec les humains

17 fonctions de sécurité validées par TUV Nord

Besoin de barriéres de sécurité

Bon marchés et retour sur investissement rapide
ROI moyen : 10,5 mois
ROI record : 34 jours

Nombreux colts additionnels

MENU
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\[ L'UR20, premier de la nouvelle génération

© a

Portee Charge Empreinte Poids
1750 mm 20kg @245mm 64 kg

MENU


https://docs.google.com/file/d/1GsP5sCefBDJaHq8oH5uOaqM8nFSeZfKU/preview

sysé.xes
L’'UR30, compact et a forte charge utile

,,,@ g1

Portée Charge Empreinte Poids
1300 mm 30kg @245mm 63.5 kg

2 e ‘[ Q,
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https://docs.google.com/file/d/1GaqCS4nKtCVmBKj9gcjrkglKS2CceZjt/preview

p sysé.xes
La gamme e-Series

Les quatre membres de la gamme e-Series offrent chacun une charge utile et une
portée différentes, mais ils partagent la méme facilité d'utilisation, ce qui en fait
un complément précieux a toute installation de production.
InZ
'@

7\ 7N\
” N~
W
P UR3e URSe UR10e UR16e
: i Charge utile : 3 kg Charge utile : 5 kg Charge utile: 12.5 kg Charge utile: 16 kg
Rayon d'action : 500 mm Rayon d'action : 850 mm Rayon d'action : 1300 mm Rayon d'action : 900 mm

MENU Répétabilité : 0,03 mm Répétabilité : 0,03 mm Répétabilité : 0,05 mm Répétabilité : 0,05 mm
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La gamme e-Series

Spécifications techniques

Capteur force/couple intégré Ecran large et cable fin et flexible

[ I

17 fonctions de sécurité
certifiees ISO

Temps et distance
d'arrét configurables

Ecran de
programmation/utilisation
léger et réactif

Conformité totale EN
ISO

Articulations facilement maniables Programmation intuitive

FFFFF
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FUTUR

Avantages des cobots UR

®

Fabrication Livraison Programmation
Fabriqué en Europe Délais de deux Disponible en
(au Danemark) EEINEIES 23 langues
0 o
Documentation Logiciel Communications
Manuels en francais Logiciel de simulation et Natives et
programmation hors-ligne gratuites
l I
£ 7
Garantie Formation Ecosystéme
Standard de 15 Formation disponible De produits
mois gratuitement en ligne UR compatibles et
Academy certifies UR+



sysb.x
Espace de travail des cobots

L'espace de travail des robots UR est

« Portée recommandée » = Caractéristique qu'UR utilise pour
parler de porté.

« Zone maximale de travail » = Atteignable avec restrictions sur
I'orientation de I'outil.

suffisante. Il est essentiel de vérifier dans quelle mesure

il est toujours possible d'orienter I'outil a une distance

donnée.

L'information sur I'atteignabilité seule n'est pas ‘
MENU ‘
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Multiples possibilités de montage

&
"j

™

:l
\Jous pouvez monter votre robot a votre convenance \

pour optimiser votre production de la maniére la plus
efficace qui soit !

o I

— LI
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Contrdleurs OEM AC et OEM DC At

Possihilité d'acheter seulement le bras avec le contrdleur

Systéme robot e-Series OEM (option AC ou DC)

Inclus:
> Bras robot (3, 5, 10, 16)
>  Boitier de contréle OEM (AC ou DC)
> Manuel utilisateur

Q ol
D > Teach Pendant en option

Sinon, l'achat standard d'un robot comprend :

Bras robot (3, 5, 10, 16)

Boitier de contrdle standard avec/sans armoire
Teach Pendant

Cable d'alimentation

Manuel utilisateur

YYVY VY

Controleur e-Series OEM AC

Idéal pour les intégrateurs, constructeurs de
machines et clients finaux qui souhaitent intégrer
le controleur dans leur armoire électrique

Idéal pour les systéemes alimentés par
batterie en 24-48V DC comme les
Robots mobiles autonomes (AMRS)

Vad /,.,/,?
L e
= v
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l'Ecosystéme UR+ N

L'écosysteme UR+ vous donne acces a plus de 340 kits certifiés

\]/ ~.~~ e (esontdes produits « sur étagere » qui s'intégrent facilement grace a leur URcaps

UNE AUTOMATISATION PLUS RAPIDE
GRACE AUX COMPOSANTS ET KITS
D'APPLICATION CERTIFIES UR+

J
MENU -
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l’Ecosysteme UR

C'est aussi des solutions « métier »

Palettisation Soudage MIG
et TIG

Chargement
CNC

Polissage

Et bien d'autres encore...

UUUUU
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Station de
polissage

Les accessoires UR

SYSAXES développe également ses propres produits !

Axe lineaire

Outils logiciels
(Urcaps)

FFFFF
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FUTUR

Mais UR, c'est aussi ...

UR academy UR Sim UR Logs Viewer \/f —
Des modules de formation interactifs Simulateur en ligne (gratuit) Permet d'analyser le robot durant ]
accessibles en ligne (gratuit) son cycle (gratuit)
e-Series e-Learning " ,b .
Un créateur d’applications UR Insights
Elaborez votre application en ligne Pour vous aider a intégrer votre robot plus
avec un guide étape par étape facilement et maximiser votre production

SELECTIONNEZ VOTRE APPLICATION

MACHIN{ TENDING  SCREWDRIVING PACKAG\NB AUTRE
APPLICATION

! ! Et toutes les mises a jour logiciel gratuites !

MENU
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Des applications sans limites |

Conditionnement
et palettisation

Analyse et tests
en laboratoire

Chargement/déchargement
de machine a commande
numeérique

- |
’\\l B

P - N

.c /o /

Collage, distribution et

soudage f '
9
Automatisez pratiquement tout avec
Universal Robots \ o
Assemblage

Moulage par

injection

Pick & Place

Vissage, polissage,

) Inspection qualité
ébavurage P g

MENU
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ASYRIL

MENU
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https://docs.google.com/file/d/1p9b4mF1WwXrXvhzBkNYwZPNGO2PiL_Ub/preview

sysé.xes

Asyril

Création de Permettent une flexibilité et un ROI rapide.

2007 e Expert en systeme d'alimentation flexible de composants.
Asyril en Suisse N : :
e Basée a Villaz-St-Pierre en Suisse.

a0+ e Travaille avec tous types de clients, des TPE aux grandes
Employés multinationales.
954 e Possede une technologie brevetée de vibration 3 axes et un

Pays a travers le systeme de controle basé sur la vision intelligente.
monde possédantun  ® Permet une distribution parfaite de tous types de pieces, y
distributeur Asyril compris celles a geométrie complexe ou tres délicate.

‘-Ol.
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Asycube 50

<0.1to5mm

MENU

FUTUR

Les feeders Asyril

Pour des composants de O, Tmm a 150mm
Vibration 3 axes => Technologie unique brevetée
Changement de série simple et rapide
Intégration simple et standard

-

3 Cy
S\ Ubeeu
Asycube 80 Asycube 240 Asycube 380 Asycube 530
3to 10 mm 5to 40 mm 15 to 60 mm 30to 150 mm

ys&xes
\



FEEDER TRADITIONNEL

Technologie conventionnelle

Concu pour des pieces a
géomeétrie identique

Temps de cycle élevé

sysé.xes

Pourguoi choisir Asyril ?

FEEDER ASYRIL

Technologie évolutive avancée

Concgu pour 99% des géometries de
pieces, méme les plus délicates

Temps de cycle réduit
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https://docs.google.com/file/d/11wrWcuPdI0KGq1g-Fwnp66aeXH0_LSJL/preview

MiR sysé.xes

A BETTER WAY Mnhile Ind“StriUI Rﬂhnts

e AMR: Autonomous Mobile
Robots (Robots Mobiles
Autonomes)

e Lesrobots MiR s'adaptent dans
des endroits étroits, peuvent
monter des rampes, prendre
I'ascenseur...

e |déal pour optimiser votre
productivité dans vos
opérations de logistique et de

fabrication
‘ Bureaux MiR Distibuteurs
2013 a0+ 7 220+
Création de MiR Premiers robots MiR100 Bureaux dans le monde  Employés

MENU

produits et vendus
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AGV V5 AMR

|
A

J AGV : Véhicule a Guidnge Automatique

Requiert des pistes (bandes magnétiques, optiques...)
S'arréte a chaque obstacle

Modification des zones de travail longue et fastidieuse
Limité a des trajets prédéfinis et a des séquences figées

AMR : Robot Mobile Autonome

Pas de trajets prédéfinis, navigation autonome

Navigue en toute sécurité autour du personnel et des obstacles
Modification des zones de travail aisée

Navigue dynamiquement en planifiant ses trajets et sequences
automatiquement

Li Lo

MENU
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L ] Sécurité et navigation

Systeme de sécurité

Deux scrutateurs laser Sick permettent une surveillance
a 360° du robot, avec une portée allant jusqu'a 8 métres
en frontal (en fonction de la vitesse).

Les scrutateurs sont de catégorie 3, avec un niveau de
performance PId.

Extra navigation

Deux caméras 3D avec un champ de vision (FoV) sur un
angle horizontal de 114 degrés détectent des objets
jusqu'a 2 métres de hauteur.

MENU -

CA_ Cf
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Programmation
Etape 1 Etape 3 Etape 5
Connexion du MiR Ajout des Lancement de la mission
au réseau wifi positions sur le robot MiR

Etape 2
Cartographie

Etape 4
Enseignement de
la mission

FFFFF
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Programmation

Apprentissage de |'environnement par pilotage manuel du robot dans les zones a
cartographier

() Muted personnel detection means
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FUTUR

Programmation

Ajout des positions (points de départ et destinations des
missions)

Ajout de critéres de navigation :

- zones interdites

- zones sonores

- zones vitesse limitée

- zones de roulage préférées
- ZONnes en sens unigue

MENU
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Les AMR MiR

Les robots MR vous aident a optimiser votre logistique interne et a prendre en charge des taches monotones
et chronophages, ce qui permet aux employés de se concentrer sur un travail a plus grande valeur ajoutée

MiR 100 MiR 250 MiR 600 MiR 1350
Charge utile: 100 kg Charge utile : 250 kg Charge utile : 600 kg Charge utile: 1350 kg
Vitesse: 1,5 m/s Vitesse: 2,0 m/s Vitesse : 2,0 m/s Vitesse: 1,2 m/s

Dimensions : 890*580*352 mm  Dimensions : 800*580*300 mm Dimensions: 1350*910*322 mm Dimensions: 1350*910%*322 mm

MENU

sys@G.xes
\
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FUTUR

Les accessoires MIR

Bornes de recharge

24\/ e 48V

MIR100 e MIR250, MIR600, MIR1350
580*300*120 mm e 580*300*120 mm

Environ 2h de charge e Environ 2h de charge

\Votre robot ne sera jamais a court d'énergie au
milieu d'un travail. Les bornes de recharge MiR
Charge sont entierement automatiques et offrent
des options de déploiement flexibles.

MiR Fleet

MiR Fleet permet == ——
d'assurer un controle
centralisé d'une flotte
de robots (jusqu’'a 100
robots) grace a une - ~
interface web facile

d'utilisation.

e Etablit les priorités et coordonne les ordres

envoyeés vers les multiples robots

e Permet d'assigner des niveaux d'acces

différents aux utilisateurs

e Définit les niveaux de batterie a des fins de

rechargement automatique

e (Coordonne les zones critiques ou se croisent

les robots
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Top Modules MIR

Crochet pour MiR250

Jusqu’a 500kg de charge utile

Ideéal pour un large éventail de travaux de
remorquage

Identifie les chariots par QR Code et les transporte
de maniére autonome

sys&.xes

FUTUR

Plateau de transport pour MiR250

Jusqu'a 300kg de charge utile

Dispositif d'ancrage qui permet de verrouiller
les chariots et de les déplacer
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Top Modules MIR

Support palette EU pour MiR60O et Support palette pour MiR600 et
J MiR1350 MiR1350
NG

e Manutention et un transport de palettes e Manutention et transport stable des palettes
européennes diverses

e Permet au MiR de soulever des palettes de e Permet au MiR de soulever des palettes depuis
maniére autonome depuis le MiR EU Pallet Rack le MiR Pallet Rack

e (Charge maximale : 500kg et 1250kg e (Charge maximale : 500kg et 1250kg

MENU
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Top Modules MIR

| HewueuicenusEINIEE R Palettier pour MiRE0D et MiR1350

\j MiR13a0

e Permet d'assurer une manutention et un e Charge utile: 1250kg
transport de structures / chariots e Permet au MiR de collecter et livrer des
e Charge maximale : 500kg et 1250kg palettes en toute autonomie

MENU
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ER-FLEX

ER-FLEX

Lq

Vision and calibration system ' J

Status light indicator
for robot arm
Integrated E-stops

ER-ABILITY control system
and integration with
web-based interface

ER-FLEX front module

Proximity sensors
{ultrasonic)

2 x 3D cameras for
obstacle detec n
o

>1.8 m high, 114° he

Combine la flexibilité d'un cobot,
la mobilité d'un robot autonome
et un logiciel intégré pour
développer des applications
intelligentes.

L'ER-FLEX est un robot mabile
collaboratif qui vous rapproche
de vos objectifs

d'automatisation.

\a,iD(' A
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https://docs.google.com/file/d/12bxfa1QuNjMRyfepqAUJIT69ZxRfr-mC/preview

sys&.xes
MECADEMIC

INDUSTRIAL ROBOTICS

Les chiffres clés

N

~ 2013 2016 2000+

Création de la société Lancement du premier produit Robots vendus depuis sa
MECADEMIC au Canada création

CA C
Employés

LRV \ \ 5,1 M$ en 2023
4 ‘ o

)
b \
A \
|
D $
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L _,L ]( Présence dans le monde

Disponible pour les clients du monde entier

@ Disponible pour les clients de la région

@ Implantations prévues pour 2024

MENU



Présence dans le monde

Exportation de la majorité de sa production :

Queébec Canada Etats-unis Europe
2% du CA Moins de 5% 60% 30%

' i e Automation
N A ' !
00 SAMSUNG 5 dtrongEf | } LE Seren Baxter = zymergen opares river
Meta )
\ > i
) “ * ’
\;‘ S N ®

Automotive and Aerospace Laser, Optic! i ch %nd Academic Centres

e
i /p) U.S.NAVAL

«Los Alam

..................

EARCI
— iy —— LABORATORY

- - w NT) ERIQATE
seace> (@ntinentals 91 7)) cgpeRenT’ GEOLT CORNING

MENU
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LE FUTUR EST EN MARCHE
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Robot 6 axes MECAS00

Caractéristiques :

Trés petit Trés compact

2x plus petit Contr6leur
que les options intégré ala

équivalentes base

Points forts :

Facile a intégrer : Protocoles de
communication standards

Flexible : Montage dans n'importe quelle
orientation

Peu énergivore : Consomme ~30W

Sdr deés la conception : Faible charge utile
et contrdle du couple

Facile a utiliser : Ne requiert pas de
langage de programmation propriétaire

Ultras précis
Répétabilité de
0,005mm

sys@.xes

LEFUTUR £S5
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Démonstration MECAS0D



http://www.youtube.com/watch?v=Gx5be7_J2xc

MENU
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SCARA : Pick & place pour micro-applications

Caractéristiques :
Trés petit Trés compact
Plus petit que Controleur
les options intégré a la
équivalentes base

Points forts :

Charge utile: 0,5 kg

Portée : 225 mm

Course Z: 102 mm

Poids 4,3 kg

Vitesse XY max: 2750 mm/s
Vitesse Z max : 900 mm/s

V/itesse max d'orientation : 5000 °/s
Consommation énergétique : <100w

Ultras précis Ultra rapide
Répétabilité de 0.42s pour un
5um cycle
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Accessoires

Pince électrique paralléle MEGP 2515

Contrdlez facilement I'ouverture des doigts, la
vitesse et |la force de préhension.

Module pneumatique MPMS500

Controlez divers composants pneumatiques d'outillage de
fin de bras directement a partir du Meca500.

Gamme de pinces d adhérence seche

Des pinces a adhérence fabriquées en polymere spécial,
capables de manipuler des composants de quelques
centimeétres @ moins de 10 microns avec la plus grande
précision et une efficacité maximale.



N

Intégration logicielle transparente

Outils de communication

EtherCAT. ™
Ether'et/IP

TCP Socket

Langages de programmation
& LabVIEW

& python

& more



Meca Portal

N\ 2 oz
- Interface web dédiée pour

interagir avec le robot permettant
de le configurer plus facilement

LY
6
Editeur de code simple Intuitive Accessible
Autocomplétion et gestion de Interface simple Il suffit de rentrer I'adresse IP
programmes ameéliorées. et intuitive du robot dans Google

MENU
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Autres 15%

Automatisation du
laboratoire 6.2%

Applications possibles

‘‘‘‘‘‘‘‘

———@ Micro assemblage

sysé.xes

Inspection et test 30.1%

26.7%
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https://sysaxes.com
https://sysaxes.com
https://www.linkedin.com/company/sysaxes
https://www.linkedin.com/company/sysaxes
https://www.youtube.com/channel/UCHlt6wTQzV1wrUgwhZdJfIg
https://www.youtube.com/channel/UCHlt6wTQzV1wrUgwhZdJfIg

