KEENON
ROBOTICS

PASSIONNES DE ROBOTS, PASSIONNES D'AVENIR.
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Propreteé
Complete :

Des Solutions
sans Effort pour
des Espaces

Impeccables.

Fonctions Multiples,
Nettoyage Professionnel

Le robot peut simultanément effectuer le
balayage, I'aspiration, le
repousse-poussiere, et d'autres taches de
nettoyage, equipe d'un moteur d'aspiration
puissant pour eliminer les déchets courants.

Pratique et
Convivial

Avecun écran équipé d'une
poignée, une interface conviviale et
une conception de démontage
rapide, le robot est pratique a
utiliser et facile 8 manceuvrer.
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Intelligent et Agile avec Recharge
Protection de Sécurité Automatique

Dote de 3 capteurs de vision stereo et
d'un systéme d'évitement intelligent des
obstacles, le robot peut se deplacer avec

agilite a travers les foules tout en
garantissant la sécurité opérationnelle.

Configurez les heures de
fonctionnement du robot selon votre
planning d'utilisation. ll retourne
automatiquement se recharger apres les
shifts, assurant des niveaux d'énergie

Bouton
-—-= g'amrét
d'urgence
——
A ‘\"-Bande * Ecrande
e ¥ i fonctionnement
— 'c ﬂ circulaire :/'

vision stéréo b
Capteur LiDAR *—-.._ © T ngir;g—: a pression
o négative
Port de charge e-----z----— S
automatigue "
T ---» Brosse latérale
détection “= Mop a poussiére
d'urgence

optimaux pour un fonctionnement sans
souci pendant les heures de service.

Poids

35 kg (77 Ibs), avec batterie
30 kg (66 Ibs), sans batterie

ﬁpécificatinns du produit

Dimensions

490 x52,0x 750 cm
(19,29" x 20,47" x 29,563")

(sans mop a poussiere)

Vitesse de déplacement maximale  Mode de nettoyage

0,8 m/s (2,63 ft/s) Mode d'aspiration

Mode de lavage a la poussiere

Duréede vie de la batterie* Tempsde charge™

Jusqu'a B h (Mode de balayage et d'aspiration) 5-B heures
Jusqu'a 10 h (Mode de lavage 2 |a poussiére)
Largeur de nettoyage maximale*** Efficacite de nettoyage

61,0 cm (24,02") 600 m?%/h (6458,35 ftZ/h)
Bruit
< 70dB

Aspiration maximale
15000 Pa

* Toutes les déclarations concernantla batterle dépendent da nombreux facteurs; les résultats réels peuvant
warler, Labatterle aun nombre limité de cycles de rechame et peutéventuellement devolr &tre remplacee. La
durée devle de la batterieat les cycles de charge varient en fonction de 1'utilisation et des paramétras.

**Letemps de change Indigué cormrespond 4 la durée nécessaire pour charger de 15 % 4 100% de lacapacité de

la batterie, en utlizsantsoitun chargeur, soit une pile de charge, avecle robotallume, Me tentez pas de charger

un robat mouilia.
***Mesure réallzee avec une double brosse latérale + brosse balayante.

@ KEENON Robotics Co., Ltd. ) www.keenon.com global@keenon.com )







Efficacite
compacte a

votreservice: __

Manipulation "7

agile pour des
livraisons sans
risques.

Compact, pour une agilité améliorée Guidage Intelligent pour la Collaboration Multi-robot
it e e il s e S Récupération Automatique® e e

Ecran d'opération
Bouton d'arrét

de10] VPR : |
e PEUCES p= durgence Spécifications du produit
. ‘ Dimensions Poids

384 x 46,8 x 1111 cm T8 LS: 34 kg (74,96 |bs)
(1512" x 18,43" x 43/74") T8 LB: 38 kg (83,78 lbs)

Vitesse de Autonomie de la batterie®

Indicataues de déplacement maximale T8LS: Jusqu'a 15 heur
plateau :

[

1,0 mfs T8LB: Jusqualdheur
Temps de charge** Nombre de couches (par défaut)
T8 LS: 45 heures /TBLB: 4heures 3

Taille de la couche Capacité de charge totale

Les deux couches supérieures : 20 kg (88 Ibs)
38,3 x 34,2 cm (15,08" x 13,46")
La coucheinferieure :

32.5x 31,8 cm (12,80" x 12,52") 55 cm (21,65")
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Capteurs de '

vision stéreo
6 KEENON Robotics Co., Ltd.}l global@keenon.com)

Largeur de passage minimale
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INTER ETAGES

EPTJON INGENJEUSE

. EVITEMENT INTELLIGENT DES
OBSIACLES EN 3D

/ ( ,-.f.--"
s f\. E E N OF '.," y F ,

NONISN 2




Assistant de
Livraison
Intelligent :
Confort Amélioré
avec la

technologie IoT a
Votre Service.

Capacité Ultra-Grande pour une Efficacité Conception Ingénieuse Alliant
de Livraison Supérieure Technologie et Praticité
Capacite ultra-grande de 90 L et une variété d'accessoires, repondant Design épuré et sophistiqué du corps.

i ins diversifie ivraison. : i : i : ionni
facilementaux besoins diversifies de livraison Ecran tactile HD ultra-large de 11.6 pouces servant a la fois de receptionniste

Conception a plusieurs compartiments qui ameliore le taux d'utilisation, accueillant et de publicité attrayante.
augmentant l'efficacité de livraison jusqu'a 300%.

Jusqu'a 120 livraisons par jour, réduisant considérablement les couts de
main-d'ceuvre.

"1 I Double Vision Stéréo &
m Evitement Intelligent des Obstacles en 3D

Fonction d'évitement des obstacles 3D grand angle, offrant une vue
panoramique de chaque obstacle.

LiDAR de haute précision pour des releves, couvrant 270°, guidant toujours
vers la destination avec une navigation precise.

Evitement optimal et remarguable capacité a passer des virages continus,
conguérant tout environnement complexe.

ﬁpéciﬁcatiuns du produit \

Dimensions Poids

459 x 54,9 x108,1cm 48 kg (106 Ibs)

(18,07" x 21,61" x 42,56")

Vitesse de deplacement maximale Autonomie de la batterie®
0,8 m/s (2,63 ft/s) Jusqu'a 12 heures

Temps de charge™ Nombre de cabines

6,5 heures 21314

Taille de la cabine Capacite de charge totale
390 x 38,5 % 30,0 em 20 kg (44 Ibs)

(15,35" x 15,16" x 11,81")

Livraison multipoint Largeur de passage minimale
Jusqgu'a 4 piéces (allersimple) 70 cm (27.567)

" En supposant 3 livratsons par heura etS minutes pour chague livralson, Toutes les indications concernantla batterle
dépendent de nombraux facteurs ; les résultats réels pauvent varler, La batterie a un nombre |imité de cycles de recharge
et peut éventuellemant devalr &tra remplacee. La duréa de vie de la batterie et las cycles de charge varlent en fonction de

l'utilization et des réglages.
** Le temps de charge Indigué correspond & la durée nécessalre pour charger de 15 % a 100 % de la capacité de la batterle,
an utillsant solt un chargeur, salt une borne de charge, avec le robot allumé, Netenter pas decharger un robot maoulllé.

@ KEENON Roboticsﬂu.,Ltd) glﬂbal@keenon,mm)
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| EVITEMENT COMPLET DES OBSTACLES =
MULTI-MODALE

OUTIL MARKETING EFFICACE *
AGILE ET ELEGANT ¢




Multitache

sans effort :
Livraisons et
Publicité sans
couture pour

Vous.

Flexible et Robuste

Evitement Complet
des Obstacles

CHEF'S
SPECIAL

4

Outil Marketing Efficace Agile et Elégant

Equipé de plateaux de détection
ouverts et spacieux, ainsi que d'un

Le systéme de perception environnementale et
d'evitement des obstacles a ete
chassis ultra-stable ameliore, le considerablement ameliore. Cela inclut

robot peut naviguer dans des I'utilisation de quatre capteurs de vision stéreo

Avec un grand ecran pour les
publicites, ce robot prend en charge la
lecture personnalisée d'images et de
vidéos pour communiguer

Avec une téte mobile flexible, des
expressions faciales uniques et un
design multimodal intégrant la
voix, le toucher et la vision, le robot

passages etroits de 59 cm.

Ecran de Commande-
de 11.6 pouces

Capteur de S —
Vision Stereo |
Bouton +'t
Multifonction

Ecran Publicitaire =
de 23.8 pouces

Capteurs de s
Vision Stereo
Capteur LiDAR -

pour une détection 3D & 300°, améliorant la
securite du processus de livraison.

e Capteur VSLAM

+ Boutond'Arrét
d'Urgence

[ « Capteur de
Vision Stéréo

s « Indicateur
de Plateau

efficacement des messages. dégage agilité et charme.

~

@pécificatiuns du produit

Dimensions

48,6 x55,5x1399cm
(1913" x 21,85" x 54,69")

Poids
58 kg (128 Ibs)

Vitesse de déplacement maximale Durée de vie delabatterie®

1m/s (3,28 ft/s)

Jusqgu'a 8 heures

Taille de la couche (par défaut)

Couches 1/2/3:

48,6 x 41,6 cm (1913" x 16,38")
Couche inférieure:

35,0x% 28,6 cm (13,78" x11,267)

Temps de charge™™

5.5 heures

Capacite de charge totale
40 kg (88 Ibs)

Largeur de passage minimale Taille de I'ecran tactile
590 cm (23,23) 116" (1920 % 1080)

* Toutes les indications concernant|a batterle dépendent de nombreusx facteurs; les résultats réals pauvent
varier. Labatterla a un nombra Imité de cycles derechame atpeutéventueliement devolr tra remplacée. La
durée de vie de la batterle et les cycles de charge varlent en fanction del'utilisation et des réglages.

**Le temps de charge Indigué correspond & la durée nécessalre pour charger de ¥ % 4 100 % de la capacite de la
batterle, en utllizant soltunchargeur, ot une borne de charge, avac le robot allumsé. Ne tentez pas da charger un

robot moulllé,

@ KEENON Roboticsl’lu.,Ltd) glﬂbal@keenon,com>
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LIVRAIS
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CHASSIS A AMORTISSEMENTBESIBHOCSIENINEREMENTNOUVEAU °
| " CAPACITE DE 180 L o
TAPE ORTES AUTOMATIQUES e

FONCTIONNEMENT ENUNES
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Protection
fermée :
Livraisons
propres et
sécurisées
surélevees.

Chassis a amortissement des

Fonctionnement en une étape :

Capacitéde 180 L

chocs entierement nouveau

Portes automatiques

Le chassis amortisseur est la, avec une
douceur accrue et la capacite de s'adapter a
des environnements encore plus complexes. |l
offre une stabilite au centimétre pres et

Concu pour les restaurants et bars haut de

gamme, le robot peut livrer de grands plats,

et chaque étagére peut contenirtrois
plateaux de nourriture standard.

Les portes s'ouvrent automatiqguement au
point d'origine et peuvent étre contrélees en
marchant sur |la projection au point de
destination, permettant une livraison

empéche les plats et les boissons dese
renverser pendant le transport.

Ecran d'opération s

» Lampe d'ambiance

E g Lumiere de glissiere
yrn Porte-gobelet *—— 5
Capteur de ] :

i Bouton d'arrét «-—-
vision stereo .. |

d'urgence

Lampe projecteur

détection d'urgence

pratique et un retour de plats rapide.

£ o N

Dimensions Poids
489 x 623 x 1341 cm 71kag (156 Ibs)
(1925" x 24,53" x 52,80")

pécifications du produit

Vitesse de deplacement maximale Autonomie de la batterie®

0.8 m/s (2,63 ft/s) Jusqu'a 12 heures

Volume de la cabine

o/ x 422 x630cm

(22,64" x 16,61" x 2717")
Largeur de passage minimale
75 cm (2953")

Taille de la couche

42,2x 575 cm

(16,61" x 22,64")

Capacite de charge totale
40 kg (88 Ibs)

“Toutes les indications concernant la batterle dependent de nombreux facteurs; les resultats réels peuvent

variar. La batterla a un nombre limité da cycles de rechargeat peut éventuellement devoir &tre remplacée.
v durea de vle de labatterle et les cycles de charge varient en fonction de lutllisation et des réglages, /

@ KEENON Robotics Co., Ltd. > global@keenon.com )
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Livraisons Fluides
et Fiables

| —u e & ol =k - -
O amortssement de cnocs ae

= LUE 0 LTS & LS Ll hEaaia U

~m i lies 1 im oot S e
|

uvelle génerati

Wt pour =1 DErSOl

Ecran de commande

de 11,6 pouces * Haut-parleur

----------« Bouton d'arrét
d'urgence

i----~E'Jlit;]ns::rtants
Plateaux

réglables -
ocecees -+

Interrupteur principal
et port de charge
s-ivo-e Mmanuel

e -Portde charge
automatique
Capteurs de
vision stereo

Bande de détection d'urgence

Interface
améliorée :

Votre choix fiable
et économique.

Capacité de Charge
Exceptionnelle

~

ﬂpéciﬁcatinns du produit

Poids*
63 kg (139 Ibs)

Dimensions
0D x 52,7 x126,6 cm
(1969" x 20,75" x 49,84")

Vitesse de déplacement maximale Durée de vie de la batterie**

0,8 m/s (2,63 ft/s)

Jusqgu'a 18 heures

Lt 3

Taille de la couche
490 x 404 cm (1929" x 15917

Temps de charge
4 heures

Capacité de charge totale
40 kg (88 Ibs)

* La barna de chargan'est pas inclusa.

Largeur de passage minimale
70 cm (27,56")

** Toutes les Indications concernant la batterie dépendent de nombraux factaurs ; les résultate réels peuvent
varier. La batterie a un nombre [imité de cycles de recharge et peut éventuellement devalr étre remplacée,
La duréede vie dela batterle et les cycles dacharge varient en fonction de l'utilisation et des raglages.

*** Le temps de chamge Indigué correspond a la durée nécessalre pour charger de s %a 100% dala
capacité dela battere, en utilizant soltun chargeur, soit une borne de charge, avec le robot allumé. MNe tentez

pas de chamer un robot maouillé.

@ KEENON Roboticsl’lu.;Ltd,D glﬂbal@keenon.com>
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REHAUSSEZ VOS LIVRAISONS
AVEC UN PLAISIR ENGAGEANT

/.

e CHASSIS AMORTISSEUR : SURET STABLE
e AUTO-COLLECTE INTELLIGENTE ET LIVRAISON

e SOIN DE SECURITE RENFORCE /

o SYSTEME DE POSITIONNEMENT INTELLIGENT VSLAM

DINERBOT TS PRO




' Livraison
/s

. fluide.

Chéssis amortisseur :
sqr et stable

'amaortissement multi-lien et un tout
nouveau systeme d'absorption des
chocs signifient que le T9 Pro conserve
sa stabilité sur les obstacles. Un tout
nouvel algorithme de conirdle PID
garantit une accélération, un freinage et
une rotation en douceur et stable,
eliminant les deversements.

Ecran de :
fonctionnement

Radar de détection
de plaque

Lumiere LED

]

Capteurs de
vision stéreo

= engageante :
=T Interactions
"‘ amusantes pour
une expérience

)

Auto-collecte intelligente
et livraison

|'efficacite est maximisee grice aux 3
plateaux utilisant tous des capteurs radar
gui détectent guand un article est place et
retire. Des rappels pour prendre les plats

corrects sont faits a l'aide de l'eclairage, des
indications vocales et des écrans. Le T9 Pro
peut également effectuer des tiches
consecutives, pour une commodite
compléte de "prendre et partir”.

Haut-parleurs

d'urgence

H—— + Portde charge
automatique

SRR -+ Bandede
detection d'urgence

......... + Bouton d'arrét

~= Capteur VSLAM

......... - Plateaux
-
Interrupteur

-+ principal et port
de charge manuel

Soin de sécurité renforceé

Ameliore avec un capteur de vision
stereo suppléementaire pour détecter
les obstacles bas et prévenir les chutes
dans les escaliers.

Systéme de positionnement
intelligent VSLAM

Les capteurs visuels ameliores
permettent au robot de cartographier et
de reconnaitre son emplacement,
eliminantle besoin d'etiguettes
disgracieuses sur le plafond. Cela garantit
une navigation et un positionnement plus
fiables, preservant l'esthetigue de la
decoration du restaurant.

s

pécifications du produit

Dimensions
0,0 x52., x126,6 cm

0.8 m/s (2,63 ft/s)

Temps de charge®**

4 heures

40 kg (88 Ibs)

Taille del'écran tactile
11,6° (1920 x 1080)

*La plle de charge n'est pas incluse,

(19,69" x 20,75" x 49,84")
Vitesse de deplacement maximale

Capacite de charge totale

Poids*
45,2 kg (996 Ibs)

Autonomie de la batterie**
Jusqu'a 1o heures

Taille delacouche

48,6 x 384 cm

(1913" x 16,12")

{pour les trois couches supe’-rieures]‘

Largeur de passage minimale
70 cm (27,56")

** Toutes les revendic ations de batterie dépendent de nombraux facteurs; les résuliats réels varieront. La
batterie aun nombre limité de cycles de rechame et peutéventusllernant davair étre remplacée. La durae de
vie de la batterie etles cycles de chamge varlenten fonction de 'utiisatlon et des réglages.

** La temps de charge Indigué correspond & la durée nacessalre pour charger de |5 % a2 100 % de la

e
capacité da ls batterle, en utillsant soit un chargeur, solt une plle de charge, svec le robot allurmd, Ne tentez
\r.as:s- charger un robat maulle. /

@ KEENON Roboticsl’lu.;Ltd,D glﬂbal@keenon,com)




ROBOT DE TRANSPORT
DE CHARGES LOURDES

CAPACITE BE CHARGE BE I00KG= »

s PRET A LEMPLOI ¢
} LIVRAISON 24/7, EFF IO S—
SECURITE OPERATIONNELHE, MEIISES




Livraison sans
effort de 100kg+:
Redéfinir la
mobilité

industrielle

Capacité de charge
de 100kg+

Transportez de maniére fiable des
charges legéres, facilitant le deplacement
de marchandises encombrantes dans
voire espace de travail.

Module de
positionnement d'image .

Panneau d'affichage ¢ -------- .
tactile

Boutons d'arrét
d'urgence (x3) =~
*Un sur latéte et
deux sur le chassis

Capteur de vision «---- -
stéréoscopique (x3)

Capteur LIDAR (x2) & - - - - -- ._

Prét a I'emploi

Grace a son systeme d'exploitation et ses
applications preinstalles, le S100 offre des
solutions prétes al'emploi pour un
déploiement instantané du robot.

--+Etagére personnalisable

*Plusieurs étagéres avec des
positions de trous precises
Lawversion standard peut
accueillir 4 boltes de

matériel standard
{E00MmM*400mm*350mm)

" Conception de batterie
interchangeable

*Autonomie de B heures
avec uneseule charge

interchangeable en 15 secondes,
garantissant une livraison en continu.

g ==

B

=

g

1
i

'L T

Livraison 24/7,
efficacité continue

3 options de recharge : borne de
recharge, adaptateur et batterie

Sécurité opérationnelle,

maximisée

Evitemnent d'cbstacles a 360° bande
antichoc et 3 boutons d'arrét
d'urgence pour une securite optimale.

/ Spécifications du produit

Dimensions
92.5x62.0x128.2cm
(36.42" x 24.41" x 50.47")

Vitesse maximale de
déplacement

1m/s (3.28 ft/s)

Temps de charge™
2.5h

87.5 kg (192.9 Ibs)

\

Capacité de charge totale
100 kg+ (220 Ibs+)

Autonomie de la batterie*
Jusqu'a8h

Dimensions de |'étagere
standard

86.5x60.0 x 80.0cm
(34.06" x 23.62" x 31.50")

90 cm (29.53") - sans rotation

Bande antichoc 2 360% ¢ - - - - - . et Moteur d'entrainement (x2)

@ KEENON Robotics Co., Ltd.)

www.keenon.com

*Toutes las revendications concernant la batterle dependent de nombreux facteurs et condlitions
drexploitation (<100 ka) ; les résultats réals peuventvarier, La hatterle a un nomhbre limité de cycles de
recharge et peut éventuellement devalr étre remplacée. La durée devie etles cycles derecharge dela
batterievarlent selon Mutilisation et les réglages.

** Le temps de charge indigué falt référence ala duréa nécessaire pour chargerde B % a 100 % da la
capacité de la batteria, en utilizant un chamaur ou une borne de recharge, swec le robot allumé. Netentez
pas de charger un robot moullié,

global@keenon.com>
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LES ESP
COMPACTS

Nettoie efficacement sous les
tables, quelle que soit la taille
de l'espace

@ Largeur minimale de passage BOr:m (23,62")
@® Hauteur minimale de dégagement 3 Br;:rn (1417
@ Efficacité de nettoyage 40 Orn 2/h (43065,56 ft*/h)

@ Surface de nettoyage 2000mz/mission (215278 ft*/mission)

(Sous charge compléte)

Nettoyage quotidien simplifie : §
Un seul robot, aucune trace laissée derriere =

—
Balayage et nettoyage avec séparation sec-humide : ?
Pour un fini sans résidu \ /




Entretien facile

Composants modulaires avec design
détachable pour un nettoyage rapide

o Reservoir d'eau propre

o Réservoir d'eau usee

o Module de balayage et d'aspiration
o Module de nettoyage

e Boite a poussiére

Navigation précise et sécurite
renforcée

® Portée de mesure maximale 25m (82,02 ft)
® Précision de mesure 3mm (012"

® Points de detection d'obstacles 1 60

Aucun co(t de gestion avec des mises a jour en Fonctions et spécifications du produit

temps reel dela progieIs:on du nettoyage Auto-chargement | Auto-nettoyage | Reprise aprés pause

Efficacité de nettoyage 400m?/h (4305 56 ft2/h)
Autonomie de la batterie 5h
Capacite des réservoirs d'eau propre/usee 7L/5L
Collecte de poussiere 660mi
Capacité a franchir les écarts 3.5cm (1,38")
Capaciteé a franchir les obstacles 2cm (0,79%)

Largeur minimale de passage 60cm (23,62")
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Espaces | Solution Avancée
Vastes pour Sols

KLEENBOT C25 Unité de Nettoyage

Gérez facilement les grands espaces avec une couverture de nettoyage quotidienne de

000 M

(53 820 1)

Bh ‘I-OOm‘I h 4 305,56+

Autonomie de la batterie Efficacité de nettoyage

¥ Recharge automatique 24h Y Auto-nettoyage (M Reprise apres pause

Balayage, aspiration,
dépoussiérage et lavage
en un seul appareil

Répond a divers besoins
de nettoyage des sols

Nettoyage des bords ultime

) Taches de
— Miettes — — café
v . :
Aspiration puissante ﬁ’
e e
v Empreintes
les jours Cheveux
: i i e 1 ]
Nettoyage a grande vitesse ii ph}'-fﬁ
2d po
[ o=y
- 99 ey
g B4
| ‘e =

Balayage anti poussiére



Technologie intelligente pour une sécurité
et une fiabilite garanties

'Navigation précise a360°

_Evitement des obstacles par laser avant

| Evitement des obstacles
‘ ] W _parultrasons a six voies

~ Evitement des obstacles par laser gauche Evitement des obstacles

_par laser droit

Collecte automatique des
eaux usees

Reservoir d eaux

Nettoyage prolongé | [ J1 || e

avecC un SeUI | = | | : Réservoir d'eau
s ¥ AWy : propre: 10L

remplissage d'eau - '

Eau propre garantie a chaque lavage

Aucun codt de gestion avec accés instantané Scenarios d'application recommandes
aux donneéees de nettoyage

Bureaux Bibliotheques

Efficacité de nettoyage 400m?/h (4 305,56 ft/h)

FOnCtionS et Autonomie de |a batterie 4-Bh
spécifications du produit remsecherse

Capacite du bac a poussiere

Auto-chargement | Auto-nettoyage | Reprise aprés pause
Capacite du reservoir d'eau propre

Capacite du reservoir d'eaux usees
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