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Manipulation de matiéres premieres des Manipulation des cellules
batteries pour uéhicules électriques photouoltaiques

Isitec International développe et intégre des solutions AGV/AMR pour les secteurs de

g g v l'industrie et de lintra-logistique a travers des services sur mesure. Editeur de logiciels
depuis 20 ans, Isitec International installe, connecte, déveloplpe et supervise ses propres

l AGV dans votre environnement, afin de couvrir I'ensemble des besoins du marche.
et B Isitec International travaille en collaboration avec différents leaders internationaux dans leur

Inernational domaine : Aichikikai Techno System, iRayple, TractEasy, Multiway Robotics ,...
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ﬂamgatlon hybride

Navigation multiple : SLAM laser, code
QR, texture

Difféerentes méthodes de navigation
peuvent étre utilisées sur un méme site.

Changement rapide de batterie

Remplacement rapide de la batterie en
65 secondes. Pas de temps d’attente

pour le chargement

Sécurite et fiabilité éleuées

Hybride laser et vision, pour un évitement
stéréo des obstacles sur 360°.

Détection d’obstacles =1 cm

Configuration de [lindicateur lumineux,
réalisation de I'alarme a I'avance.

Reconnaissance intelligente

Reconnaissance de l'angle du porteur et
planification autonome de la trajectoire de
ramassage.

Adaptation a I'environnement et évitement
autonome des obstacles;

Caractéristiques

Navigation (Hybride) Code DM / Lidar SLAM / Texture
D|me ns,Q ns|_*p*|-| ( mm) ......................... g
D,ametre de r otat,o n (mm) ....................... S
Paramétres Hauteurde|evage(mm) ......................... s
Basiques  [Mavewrenavgstontaser(mm) |H0
Taille de la plaque de levage (mm) 9007560
C harge . nomm a|e ( kg) ............................. e
MOde de . Cond u ,te ................................... e
Evitement des obstacles Laser avant et arriere + TOF avant et arriére
Seourite  [Aroedeviemendesbsiaces () |7
: Feux de position Standard
protectmn Detecuo : des CO|||S|O ns .......................... L
Alar meso nore et | umm euse .................... T
Vitesse maximale a vide (m/s) 1.5
Per fgrmance V|t esse max|ma|eap|emecharge . (m/S) B
dynamique  |Précision de lapositon daret nm) |+10
La direction du mouvement En avant et en arriére + Rotation en place
Cycle de vie de la batterie 1500
PerfUrmance de |a ................. S
i Durée d’exécution (h) 6
battEfle TemdeeCharge (h) ............................... S
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